中国科学技术大学国家同步辐射实验室
技术指标供应商确认表

	序号
	名称
	技术指标
	偏离说明
(无偏离/正偏离/负偏离)
	偏离值

	1
	真空探测器位移台系统
	使用两台真空内面阵探测器进行不同类型散射信号的采集，为了调节散射信号的采集范围，需要配备相应的探测器位移台系统（如下图）。 本次拟采购13轴高真空位移台，用于实现（1）样品底座的调节、（2）探测器底座的调节、（3）两台探测器在垂直光路水平方向的调节、（4）两台探测器在垂直光路竖直方向的调节、（5）探测器遮光、（6）两个针孔的位置调节、（7）快门的位置调节等功能。组装示意图如下，位移台最底部为共用滑轨的样品与探测器底座独立调节台；从探测器底座往上分别为两台探测器在垂直光路水平方向的共用滑轨的独立调节台和两个竖直方向的独立调节台；此外，在腔内入光口配备二维快门与针孔调节台（每个二维调节台由相互垂直的两个运动轴组成）。
腔体真空度最高为1×10-5 Pa。
	[bookmark: _Hlk216094927]序号
	位移台名称
	技术要求

	1
	共滑轨水平长滑台 - 探测器位移台

	行程
	≥400 mm

	
	
	定位精度
	≤20 μm @行程100 mm

	
	
	重复定位精度
	≤10 μm @行程100 mm

	2
	共滑轨水平长滑台 - 样品底座位移台

	行程
	≥400 mm

	
	
	定位精度
	≤20 μm@行程100 mm

	
	
	重复定位精度
	≤10 μm@行程100 mm

	3
	共滑轨探测垂直滑台 - 探测器 1 位移台

	行程
	≥150 mm

	
	
	定位精度
	≤20 μm

	
	
	重复定位精度
	≤10 μm

	4
	共滑轨探测垂直滑台 - 探测器 2 位移台

	行程
	≥150 mm

	
	
	定位精度
	≤20 μm

	
	
	重复定位精度
	≤10 μm

	5
	探测器 1 高度调节台

	行程
	≥150 mm

	
	
	定位精度
	≤10 μm

	
	
	重复定位精度
	≤5 μm

	6
	探测器 2 高度调节台

	行程
	≥150 mm

	
	
	定位精度
	≤10 μm

	
	
	重复定位精度
	≤5 μm

	7
	探测器保护盖升降台
	行程
	≥80 mm

	
	
	定位精度
	≤10 μm

	8
	二维快门调节台

	行程
	≥50 mm

	
	
	分辨率
	≤3 μm

	9
	二维针孔调节台1
	行程
	≥50 mm

	
	
	分辨率
	≤3 μm

	10
	二维针孔调节台2
	行程
	≥50 mm	

	
	
	分辨率
	≤3 μm

	11
	探测器承重
	探测器1高度调节台侧载
	≥5kg

	
	
	探测器2高度调节台侧载
	≥5kg

	
	
	样品底座位移台负载
	≥50kg

	12
	机身主体稳定性要求
	样品底座与探测器台的
负载处稳定性
	≤3 μm RMS@1-100Hz

	13
	机身主体真空兼容性
	最高真空兼容度
	≤ 1×10-5 Pa

	14
	整体尺寸要求（含电机和必要转接件的尺寸）
	长度< 1100mm, 宽度< 700mm, 高度<600mm

	其他要求

	15
	控制器
	支持开环控制；
支持运动速度调节，最大10mm/s；

	16
	限位开关
	两台探测器之间配备至少两个机械限位

	
	
	探测器与样品底座之间至少配备两个机械限位

	
	
	所有运动轴内部配备机械限位开关

	17
	必要的转接件
	满足滑台固定和转接要求；



[image: ]
图1 真空探测器位移台系统示意图

	
	

	2
	商务条款
	交货期：10个月
交付进度：一次性交付
付款方式：甲方预付合同总金额的 30 %，货到甲方验收合格后支付合同总金额 70%。
验收指标及验收要求：厂家需对三维位移台的行程和精度进行出厂测试，满足上表中给出的指标要求。
阶段性检查要求：合同签订2个月内确认设计方案；签订10个月内进行出厂测试并提供所有文本材料。
保修及售后服务：
1. 厂家提供两年的免费保修, 保修期自仪器安装验收之日起计算。如在保修期内，需返厂维修，厂家承担所有费用，且保修期相应顺延。在保修期结束前一个月内，厂家上门进行设备整体检修。
[bookmark: _GoBack]2. 保修期内的服务由厂家负责，电话报修后 24 小时上门服务、72 小时内排除故障，如有必要尽快派出维修人员到达现场进行服务。
	
	



公司名称（盖章）：
                             日期：
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